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Budowa ścieżek rowerowych
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Gmina Sobótka

ul. Rynek 1

55-050 Sobótka

Legenda

Proj. chodnik z naw. z kostki betonowej

Proj. droga dla rowerów (poza jezdnią)

Proj. droga dla rowerów (w jezdni, naw. kamienna)

Proj. droga dla rowerów (w jezdni)

Proj. jezdnia (naw. z kostki kamiennej)

Proj. krawężnik obniżony

Proj. obrzeże obniżone

Proj. ORD

Proj. oś drogi

Spadki poprzeczne

Proj. obrzeże

Proj. jezdnia (naw. bitumiczna)

Proj. miejsca postojowe

Proj. droga dla rowerów (oznakowanie poziome)

Proj. przejazdy rowerowe

Proj. zieleniec

Proj. krawężnik


